TAKEX ] PIR exterior (Dual/Quad Sensor)

MS-12TE & MS-12FE tolerancia ILIMITADA de mascotas

Manual de Instruccion de Instalacién, Ajustes y Puesta en Funcionamiento.

Apreciamos su compra del detector pasivo infrarrojo TAKEX. Este detector provee un servicio prolongado y confiable cuando selo instala

adecuadamente. Por favor lea cuidadosamente este Manual de Instrucciones para el uso correcto y efectivo del MS-12TE & MS-12FE.

Por Favor Note: Este detector esta disefiado para detectar unaintrusion einiciar una alarma; no es un dispositivo de Prevencion de Robos.
TAKEX no es responsable por dafios, lesiones 6 pérdidas causadas por accidentes, robo, fendmenos climatol 6gicos
incluyendo rayos el éctricos, abuso, mal uso, uso anormal, fallas de instalacién 6 mantenimiento impropio.

1 DESCRIPCION DEL PRODUCTO y sus diagramas de cobertura.

El PIR exterior de zona dua 6 cuéadruple es un detector ¢ unallave autométicala cual utiliza sensores infrarrojos que detectan la energia
infrarroja en movimiento emitida por la temperatura del cuerpo humano durante su desplazamiento. Cada cabeza de este PIR posee dos
pyroeléctricos twin, 6 2 detectores por cada una de ellas. Es apto para uso exterior e interior. Posee contador de pulsos (1 6 3) y ajuste de sensibilidad
1) EIMS-12TE posee solo deteccion "Y" (AND) y establecerd unasefial de alarma solamente cuando la deteccion ocurra en sus ambos

abanicos 6 planos de deteccion; horizontal y descendente simultaneamente. El abanico horizontal esfijoy paralelo a sueloy el
descendente es ajustable para fijar la distancia maxima del detector de 3 a 12 mts., sus angulos de deteccion son ajustable a través de una
hoja de enmascaramiento troquelada provista que se instala sobre el interior de la lente, la misma es de 180° y esta dividida en 11 sectores
de 15° por lo cua el dngulo de deteccion puede gjustarse desde 15° a 90° para el MS-12TE en incrementos de 15°, como crear sectores
continuos 0 alternados de deteccidn seguin € cubrimiento deseado. El cubrimiento maximo es de 90°x12mts. (lente sin enmascarar)

2) EI MS-12FE essimilar al MS-12TE ofreciendo todas las posibilidades ya descriptas y adicionando ademés la seleccion de los modos de
deteccion; "Y" (AND) y "O" (OR) y con €llo cuatro 6 dos abanicos 6 planos ainvadir para alarmarlo respectivamente y por ello este modelo
MS-12FE en un detector DUAL y QUAD, en modo "O" cualquier cabeza que sean invadida con sus 2 abanicos lo alarman y en modo "AND"
deben invadirse simultdneamente sus 2 cabezas(inferior y superior) 6 sea 4 abanicos p/alarmarlo, sus cubrimientos son;

A) En modo Oy orientando una cabeza a +45° y la otra a -45° ofrece un cubrimiento de 180° x 24 m. (Semicircunferenciade 12m deradio) y 2
abanicos ainvadir para alarmarlo con los gjustes de deteccidn horizontal de 15° a 180° y fijacion maxima de deteccion yaindicados
parael MS-12TE. Distancia maxima ajustable de 3 a 12m x cabeza en pasos de 1m, (6 a 24m en base lineal de la semicircunferencia).

B) En modo O y orientando una cabeza a +90° y otraa-90° ofrece un cubrimiento total perimetral inicial através de 2 tridngul os esféricos
contrapuestos de 45°%24 m (45° de ancho en cada extremo 6 base del tridngulo y obturando sectores internos de 30° x 24m ¢ 15° x
24 m. con 2 abanicos ainvadir paraalarmarlo. Notar ofrecen 3 protecciones perimetrales fijas seleccionables. Dist.max. 6 a 24m.
Sin la hoja de enmascaramiento (cabezas a + 90° y - 90°) ofrece 45°x24m., colocando la hoja de enmascaramiento y extrayendo los sectores 6 y 5 ofrece
30°x24m y si se extrae solo el sector 6 ofrece un cubrimiento de 15°x24m. ,notar que se proveen 2 hojas de enmascaramiento para
el detector de 2 cabezas y una sola para el detector de una sola cabeza, ya que para el de 2 cabezas se requiere enmascarar las
las Lentes de la cabeza superior e inferior del detector. Cada hoja de enmascaramiento es de 180° con 11 sectores troquelados 6 extraibles superiores
e inferiores, ello para posibilitar la extraccion izquierda 6 derecha segun la orientacién que se fije para cada cabeza. Los troquelados
superiores corresponde al pattern 6 abanico superior fijo y paralelo al suelo y los troquelados inferiores al pattern ajustable desdendente.
(Ejemplo demostrativo; Si tengo un detector de 2 cabezas con la cabeza superior del mismo orientado a - 90° y la inferior a +90° y deseo
cubrir 15°x24m poner a 0° la palanca en ambas cabezas colocar una hoja de enmascaramiento en la lente superior y otra en la inferior y extraer de la hoja
superior el sector superior 6 y el inferior 6 izquierdos de la misma y los sectores 6 superior e inferior derechos de la hoja de la lente inferior).
Notar que al igual que cada hoja de enmascaramiento es doble < troquelados superiores e inferiores> las lentes también poseen una division
superior y otra inferior. Los sectores de la hoja de enmascaramiento y la orientacion de las cabezas son los que fijan los distintos angulos de deteccion del sensor.
Para el caso de proteccion de paredes 6 ventanas colocar las hojas de enamascaramiento tal cual son provistas sin extraer ningin
troquelado y se tendra un cubrimiento de 9° x maximo 24m, dejando la palanca de ajuste de nivel en 0° los patterns seran paralelos a la pared,
ubicandola en 3° hacia la pared los patterns se desplazaran 3° hacia afuera de la pared para sortear algun sobresaliente en la misma
(saliente columna en la misma) y ubicandola 3° fuera de la pared los patterns se desplazaran 3° hacia la pared (detector montado sobre
una saliente 6 columna de la pared). El pattern de 9° esté constituido por un elemento sensitivo de 3° un espacio vacio de 3° y luego otro
elemento sensitivo de 3°, se deben atravezar los 2 elementos sensitivos 6 dedos de cada pattern (superior e inferior) para establecer la alarma.
C) Enmodo O y con las dos cabezas con igual orientacidn ofrecen un cubrimiento maximo de 90° x 12m -gjustables a 1 minimo de 15° x
12 m , con 4 abanicos de deteccion y 2 para alarmarlo (los 2 de la cabeza superior ¢ los 2 de la inferior) , Dist. max. de deteccidn ajustable de 3 a 12 mts.
D) Enmodo Y con las dos cabezas con igual orientacion ofrecen idéntico cubrimiento a C) pero con 4 abanicos ainvadir p/alarmarlo.
Notar: 4 abanicos a invadir para alarmarlo exclusivo de este detector MS-12FE.
3) Ambos model os ofrrecen las siguientes caracteristicas:
A) Control de la salida de alarma dependiendo de lailuminacion del area circundante.
B) Llave defijacion de retardo del tiempo de salida.
C) Combinacion del detector con otros sistemas tales como un sistema de monitoreo de video para exhibir y grabar la presencia de un intruso.
Este detector puede combinarse con dispositivos audibles ¢ visuales para anunciar |a presencia de visitantes.
TX-114SR, version inalambrica del MS-12TE (sin tamper trasero y espacio para 1 transmisor y 1 bateria)
TX-144TR, version inaldmbrica del MS-12TE (con tamper trasero y espacio extra posterior para 1 transmisor y 2 baterias)
TX-114FR, version inaldmbrica del MS-12FE de 2 cabezas (tamper trasero y espacio extra posterior para un transmisor y dos baterias)
PVW-12TE version emisor de mensajes del MS-12TE

Todos los detectores anteriormente indicados ofrecen tolerancia ilimitada de mascotas dado que la alarma de los mismos se establecera
solo si el pattern ¢ abanico de deteccién superior paralelo al suelo y el inferior descendente ajustable son invadidos 6 atravezados simultineamente,
por lo cual el pattern inferior puede estar ocupado por la cantidad de mascotas en movimiento que puedan caber dentro del mismo como ser atravezado
por infinita cantidad de pequefios animales sin que se produzca la alarma por ello. Instale el detector a una altura mayor a del animal
que no desee que sea detectado por tales sensores.

IMPORTANTE; Los diagramas de proteccion de todos estos PIRs no deben tocar espejos de agua y alejarse de piletas de natacion,
como tampoco deben ser usados para proteger muelles, escolleras 6 puertos de lagos, rios 6 maritimos (a titulo informativo las
microondas tampoco, pero Sl pueden usarse las barreras ativas infrarrojas sin problemas para dichos tipos de proteccién cercanos
6 sobre espejos de agua propagandose sobre los mismos). El problema es que todo espejo ondulante de agua produce reflexiones de acentuada
y variable intensidad de rayos solares 6 luz en forma constante que solo las barreras activas infrarrojas con una alta tolerancia real a interferencias
de luz (50.000 lux) pueden tolerar sin disparase en alarma por ello.




2 DESCRIPCION DE LAS PARTES
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Tornillo de cierre de la cubierta [MS-12TE] [MS-12FE]

1= Es una palanca que ajusta la distancia de deteccién de 3 a 12 mts. y ademas posee un ajuste fino horizontal 6 de
orientacion del pattern de -3°,0°,+3° para la proteccién de paredes y sus aberturas.
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Notar; La hoja de obturacion de zonas posee una ventana de troquelados
superiores para las zonas del pattern superior y una ventana inferior

para las zonas del patter ajustable descendente

Los troquelados de las ventanas N° 1, 2, 3, 4, 5y 6 de la hoja de masking establecen angulos de apertura ¢ vision de 15°, las N°7 las cuales
vienen abiertas son de mayor ancho para la zona extra de cubrimiento para pared que exige poder ajustar el horizontal fino de esa zona
abierta n°7 en -3°, 0°y +3° por lo cual es mas ancha de las otras para permitir dicho ajuste.

Los distintos cubrimientos deseados se establecen segun la orientacion de la/s cabeza/s del sensor y para especiales con el auxilio de la
hoja de enmascaramiento, note que al usar la hoja de enmascaramiento la misma es la que establecera el cubrimiento deseado con el uso
de la orientacién debida de la/s cabeza/s para cada cubrimiento seleccionado adecuadamente, combinando el concurso correcto
de extraccion de areas del masking y orientacion de cabeza/s respectiva/s.

ATENCION: En lugares en los cuales la temperatura exterior presente una pequefia diferencia en relacién a la humana (36,5°C) es decir
en ambientes exteriores calurosos se debe fijar en un pulso el contador de pulsos para los cubrimientos de pared 6 perimetrales de 15°
ya que si se fijan 3 pulsos se corre el riesgo que el sensor NO detecte la intrusién. La razon de ello es que para los lugares indicados
los 3 pulsos se establecen al atravezar 3 zonas de deteccién 6 6 elementos sensitivos (2 de ellos por cada zona) y dado que la
proteccién de pared ofrece solo 2 elementos sensitivos y la perimetral de 15° 4 de ellos y no 6 no resulta posible usar 3 pulsos para
tales protecciones, pero si para una perimetral de 30° y fuera de la proteccién de pared y perimetrales indicadas en tales ambientes
se puede usar 3 pulsos solamente para detecciones de 45° 6 mayores a ella. Ubicar la plalanca de ajuste en 0° para todos los cubrimeintos perimetrales.
En ambientes frios se puede usar 3 pulsos para todos los tipos de cubrimiento ya que los 3 pulsos en tales ambientes se establecen
al atravezar el segundo elemento sensitivo de dos de ellos de una 6 cada zona de deteccidn, no obstante cuando se desee la maxima
sensibilidad de deteccion se deberia fijar el contador en un pulso.

Los elementos sensitivos de cada zona de deteccion y con ello el cubrimiento de cada pattern infrarrojo de deteccion ven afectadas sus

formas geométrica (bordes y alcances) segln las variaciones de la temperatura exterior.




3 PRECAUCIONES

1. Precauciones de Instalacio

e Instalelaunidad aunaaturade 0,8 a1,2 mdel piso

12.6'~4.0° (0.8~1.2m)

e Instale la unidad horizontalmente de modo que su
abanico fijo 6 superior este paralelaal piso 6 suelo.
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e Instale la unidad para que detecte el cruce
de las personas de la zona de deteccién.

e Noinstalelaunidad cercade
un ventilador de salida de un aire
acondicionado.

L_:ﬂ'

TS

TS
_,_////

- %

o Extraiga todas las obstrucciones
(macetas, sogas de ropa, etc.)

e Extraiga todos los obstécul os (incluyendo vidrios claros)
los cuales crearén zonas de no deteccion.

Zonas de no deteccion.

o Aseglrese que la zona descendente no se vea afectada por laluz
reflgjada por el agua del piso 6 camino.

2. Otras precauciones

e El LED de operacidn titilapor 1 minuto cuando se conecta
laalimentacién. Durante este periodo de calentamiento,
€l sensor no detecta.

® Posee un potenciémetro que llevandolo al extremo izquierdo
fijala operacidn solo nocturna del detector y en el extremo
derecho diurnay nocturna. En caso que selo deje en una
posicion intermedia la detecci 6n se establecera solo
ante unailuminacién exterior menor alafijada

o El tiempo de dlarmaes el propio a de deteccidn + € retardo
fijado y se extenderé por mayor tiempo ante detecciones
reiteradas sin tener en cuenta en este caso, €l tiempo
fijado de retardo.

o No vierta agua de mangueras 6 riego sobre la unidad ya que su
disefio es a prueba de lluvia pero no impermeable 6 sumergible.

e Cuando se seleccionael modo "Y" AND ello solo posible en el
modelo MS-12FE, la unidad se alarmara cuando ambas cabezas
con sus 4 abanicos son invadidos simultdneamente solo en las
areas cubiertas por ambas cabezas, es decir no establece alarma
en areas que no son cubiertas por la cabeza superior e inferior.

Note con AND habilitado se deben atravezar una zona de los 4
patterns para alarmar al sensor y dado que cada zona posee
2 elementos sensitivos 6 dedos de deteccion se deben atravezar
simultaneamente 8 elementos sensitivos para crear una alarma
y 4 elementos sensitivos de cada cabeza en modo OR.

e Fijeladistancia de deteccion un poco mas larga que la deseada
para asegurar una mejor deteccion ala distancia deseada.
Cuide de gjustar bien las dos abanicos descendentes de cada
cabeza para el logro de la distancia de deteccion deseada.

Con igual orientacion de cabezas el cubrimiento max. es de 90°x12m.

Diagrama de proteccion usando € modo "AND" (Y)
< 4 patterns 6 abanicos a invadir para alarma >

(Cabeza superior orientada a + 20° einferior a- 20°)

Cubrimiento sensor superio
(éreasin deteccion)
<40°>

(Areade deteccion
cubierta por la cabeza
superior e inferior)
<500>

Cubrimiento sensor inferior
(éreasin deteccion)
<40°>

NOTE:
En modo "OR" (O) el area anterior de 130° es de deteccion total,
desaparecen las areas sin deteccion. < 2 patterns a invadir para alarmarlo>




El area de deteccion de cada cabeza esta consituida por 2 patterns. Cada pattern posee 7 zonas de deteccion,
cada zona posee 2 elementos sensitivos 6 dedos que al atravezarlos establecen la alarma. Un pattern es fijo y
paralelo al suelo y el otro pattern es descendente con angulo ajustable para fijar la distancia maxima de deteccion.
Cada pattern es un plano de deteccion de 90°x12m. cuyo angulo de deteccion horizontal es ajustable de 15° a 90° en pasos de 15°.

Pattern nhorizontal (7 zonas)
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AREA DE DETECCION

L as zonas de deteccion consisten de un abanico horizontal y uno descendente.
Lasefia de alarma solo es establecida cuando ambos abani cos detectan
objetos (Invasién simultanea de los dos abanicos para alarmar la unidad)
El gjuste del angulo del abanico descendente fijala distancia maxima
de deteccidn, laminima distancia de deteccién es la cara exterior de las lentes.

La alarma se establece solamente
cuando ambos abanicos
(horizontal y descendente)
detectan objetos.

El MS-12TE es equipado con una cabeza ubicada en la parte superior
interna de la unidad, la cual posee dos sensores. No detectan animales cuyas
alturas no acancen la altura del

abanico superior horizontal fijo.

El MS-12FE es equipado con dos cabezas; una ubicada en €l interior
superior y otraen la parte inferior, cada cabeza posee dos sensores
haciendo posible el uso de sus modos de deteccién "Y" AND u"O" OR.
En modo "O" cualquiera de los dos abanicos de una u otra cabeza
gue sean invadidos Crean la Alarma,

El modo AND (Y) se lo usa cuando se desee que la alarma del sensor
se establezca cuando sean invadidas simultaneamente los 4 patterns
6 abanicos correspondientes a las 2 cabezas del sensor. Si las cabezas
se ubican en igual posicién se tiene el cubrimiento méx. de 90° x 12 m.

No detecta vehiculos moviéndose
amayor distancia que lafijada por
el gjuste del abanico inferior
descendente.
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Abanico.descendente

“\Abanico descendente

Cada troquel 6 nimero de area extraido de la hoja de enmascaramiento
permite establecer una zona de deteccién de 2 elementos sensitivos.

La distancia maxima de deteccion es fijada ajustando el angulo de la zona
descendente. Rangos de Ajustes de 3 a 12 m en 9 rangos

Ajuste del area de deteccion
[Angulo de deteccion ancho] =y

+90°

" Sensor Centro

0

/Ul £90°

| . ’_l |— A \ar
ds [V nn o\ {
Ll 1L L
(1) Monte al detector enJeI centro del &rea deseada de cubrimiento.
Rotando la cabeza a un méaximo de + 45° 6 - 45° detectan todas
las zonas en frente de él (90° x 12m).

Cuando la cabeza es orientada a mas de +45° y — 45° las zonas
de deteccion extremas 6 de mayor angulo de cada abanico

3) Utilice la hoja adjunta de
enmascaramiento cuando desee
eliminar sectores de deteccion.

(2) Cada abanico posee siete
sectores circulares de deteccion
(Angulo ancho 90°)

seran eliminadas una a una a medida que se rote la cabeza hacia
un lateral (caso extremo cabeza a +/-90° rotada totalmente a una
pared, en este caso se tienen eliminados 3 zonas de deteccion
horizontales < cubrimiento perimetral 45° x 12 m>, enmascarando
las zonas 1, 2, 3y 4, se tendra un cubrimiento de 30°24m y enmascarando
las zonas 1, 2, 3, 4 y 5 se tendra un cubrimiento de 15°x24m
usando el enmascarador completo se tiene 9°x12m, extrayendo
los sectores 6 del obturador se tiene 15°x12m y extrayendo los
sectores 6y 5 se tiene 30°x12m., note que sin la hoja de enmascaramiento
y con la cabeza rotada a +90° 6 a - 90° se tiene 45°x12m

Se puede lograr cubrir una ESQUINA ubicando el MS-12TE de una sola cabeza
en una de las paredes de la misma con la cabeza orientada a + 45° si la otra
pared se halla a la ziquierda del sensor 6 a -45° si la otra pared se halla a la
derecha de la pared en la cual se halla montado el sensor, logrando que los
90° asfi establecidos cubran a dicha esquina. Se puede lograr menores angulos
usando la hojas de enmascaramiento. En caso que se desee cubrir solo los
laterales de ambas paredes coloque la hoja de enmascaramiento y corte las
area l, 2y 6 de la mismay en este caso use 1 pulso del contador si la
diferencia de temperatura exterior en relacién a la humana (36,5°C) es pequefia.

Uso enmascarador completo ofrece proteccion de pared 9°, remocion de los sectores 6 del obturador ofrece perimetral de 15°,
remocion de los sectores 6 y 5 ofrece 30° (remover solo los sectores 6 y 5 del lateral a proteger).ello con cabeza orientada a + 6 - 90°.




DETECCION LATERAL SOBRE PARED

(1) Montelahojade enmascaramiento de lalente (accesorio) sobre el
sostenedor interior de lalente sin cortar ningun sector yaque el
sector 7 de la hoja de enmascaramiento se provee liberado.

(2) Girelacabezaa90° aladireccion de deteccion deseada.
(3) Ajuste e fino del horizontal
El gjuste fino puede ser realizado dentro de un rango de +/ - 3°en
el caso que hayas obstacul os sobre la pared ( salientes de
mamposteria d molduras de relieve de pared) deslizando lateralmente
lapalanca de gjuste haciala pared. Note que esta palanca de gjuste
posee 3 posiciones de desplazamiento lateral -3% 09 + 3°y otro
desplazamiento hacia arribay abajo para gjustar €l acance maximo
del detector.
* Aseglrese que la palanca esté en la posicion de 0°
para deteccion horizontal. En caso de usar 0° los 2 elementos
sensitivos del sector 6 zona N° 7 son paralelos a la pared.

e Para deteccién separada de la pared deslice
la palanca hacia la pared (salientes de mamposeria
\<columnas> 6 molduras de relieve)

T—
ﬂ’d‘e’teccién sobre la misma pared deslice
la palanca al extremo alejado de la pared, (caso
que el sensor este montado sobre una saliente,
moldura 6 saliente de una columna de pared)
| | ® Para deteccion perimetral de 15° coloque la palanca en 0°,
extraiga el area 6 superior e inferior de la hoja de enmascaramiento,
para 30° extraiga las areas 6 y 5. Para 45° no es necesario
usar la hoja de enmascaramiento, para proteccion de pared 6
de 15° fije el contador en 1 pulso si la temperatura exterior
es cercana a la de un humano, para cubrimientos mayores
puede fijar 3 pulsos para el contador, en caso de temperaturas
exteriores que no llegen a la de un humano puede fijar 3 pulsos
del contador para todos los cubrimientos. Cuando se desee
maxima sensibilidad de deteccién usar 1 pulso del contador.
Para protecciones que NO sean de pared 6 perimetral y cuando la temperatura
exterior sea alta se puede usar 3 pulsos para cubrimientos de 45° 6 mayores.
Hoja de enmascaramiento de sectores horizontales
(1) Corte el nimero necesario de sectores de la hoja de enmascaramiento
Vea la figura inferior del enmascaramiento para su referencia y corte
el mismo sector superior del abanico horizontal y del inferior del
descendente.
(2) Inserte la hoja de enmascaramiento en el sostenedor interno
de la lente ubicado en el interior de la tapa de cubrimiento
frontal del detector.
HOJa de enmascaramiento de sectores

| Corte el numero Spporte de Ientss

necesario de sector

HEH Corte el mismo numero

necesario de los 2 sectores
Lado impreso—

o Ajuste dela distancia de deteccidn

L a distancia maxima de deteccion puede ser gjustadade 3a12 m
variando el &ngulo de deteccion del pattern descendente con el
desplazamiento hacia arriba 6 hacia debgjo de la palanca de gjuste,
(ubicada en extremo superior ofrece 3 m de acancey en extremo
inferior 12 my otros alcances en posiciones intermedias).

Su desplazamiento hacia arriba ofrece menores distancias de deteccion
y hacia abajo mayores distancias de deteccidn.

La distancia de deteccion depende de como esta instalado
el sensor y como esta ajustada la sensibilidad.

Graduacion
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Larga distancia
de detecion
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Rango de dets.ccion

L as distancias de deteccion se tornan més largas cuando:

- A mayor diferencia de temperatura entre el cuerpo humanoy ladel
medio ambiente.

- Movimientos laterales al detector y no para aproximaciones frontales.

- A mayor aturade montgje

- Angulo vertical del detector impropio u orientado hacia arriba

- Ajuste la distancia de deteccién de acuerdo con las caracteristicas
del lugar de instalacion mediante;

- ajuste del angulo del pattern descendente (9 rangos)
ﬂuste del dngulo horizontal del detector relacionado aladireccion de

deteccion del cuerpo humano.

- guste de la sensibilidad del detector (ajuste relacionado avolumen
de deteccidn

- gjuste de laaltura de instalacion.

Sin deteccion

(3) Cierre el detector y pruebe las zonas de deteccion

e Zonall no puede ser enmascarada con la hoja de enmascarar.
El troquel 7 de la hoja de

— el Rango enmascaramiento es mas
@ fe-C iustabl ancho que los correspondientes
® \ajus able 3 las zonas 1 a la 6, pues el 7
e 3 es un troquel extra para proteger

\; paredes y es mas ancho para
! permitir el ajuste fino horizontal
de -3°/0°/y + 3°en relacién a
la pared a proteger.
El rango ajustable de 15° a 90°
|\ en pasos de 15° corresponden
'. a los troqueles 1 al 6 (6x15°=90°).
Note la zona 7 ofrece 9° con
| 2 elementos sensitivos y las zonas
| restantes ofrecen c/u de ellas
| 15° con 2 elementos sensitivos.
,-" Note que para el caso de proteccion
/ perimetral de 15° ( cabeza rotada a
/" +/-90° y toqueles 6 extraidos) se
tendra 4 elementos sensitivos, para
30° perimetrales 6 elementos y 8
para 45° perimetrales, dado que el
sensor ofrece 7 zonas con 2
elementos sensitivos por cada
una de ellas (entre ellas una extra
para proteccion de pared).

IMPORTANTE; En los casos que se desee proteger lugares estrechos y largos, tipo pasillos o corredores extenores por ejemplo entre un muro, cerco vivo 6 tejido
perimetral paralelo a una mamposteria con aberturas con cubrimiento de pared 9° 6 perimeral de 15°, verifique a través de un dibujo en escala y de acuerdo al angulo
de proteccién que usara que ancho tendra a 12 mts. el cubimiento de 9° 6 el de 15° ya que a los 12 mts. del sensor deben poder establecerse libremente
al menos una zona de deteccién con dos elementos sensitivos (caso proteccién pared 9°) y fije para estos casos el contador de pulsos en 1 pulso si la
temperatura exterior es cercana a la del cuerpo humano (verano), si la temperatura exterior corresponde a un clima frio en la cual dificilmente la temperatura
llegue al de un humano puede usar el contador de pulsos en 3. Verifique en el caso de usar proteccion de pared (9°) que seleccion del ajuste fino horizontal +3° /- 3° le conviene usar.
El sensor debe ser montado imprescindiblemente sobre la pared a proteger, en caso de usar 9° el ancho del corredor exterior debe ser de 2,5mts. en especial a los 12mts. del sensor.



5 AJUSTES

Periodo de calentamiento

El LED titila cerca de 1 minuto luego de conectar la alimentacion.
Launidad no operara durante dicho tiempo dado que es €l periodo
de estahilizacion del sensor.

Contador de pulsos selecionable

El nimero del contador puede seleccionarse de acuerdo con las
condiciones ambientales del lugar de instalacion

ON EI
OFF |;|

* El MS-12FE tiene dos juegos de estas Ilaves, uno para

la cabeza superior y otra parala cabezainferior.
MUY IMPORTANTE; Fije el contador de pulsos en 1 pulso en lugares
donde la temperatura ambiental exterior pueda presentar pequefias
diferencias en relacién a la temperatura del cuerpo humano (36,5°C)
especialmente si selecciona proteccion de pared 6 perimetral
de 15°, pudiendo fijar 3 pulsos para una deteccion perimetral de
30° pero si se fija una deteccion de 30° que no sea la perimetral
se debe seleccionar 1 pulso. Para cubrimientos que correspondan
a diagramas de 45° de cubrimiento horizontal 6 mayores a tal angulo
puede usar 3 pulsos a pesar de la baja diferencia de temperatura
indicada. Cuando desee usar sensibilidad alta de deteccion use 1 pulso.
En climas donde la temperatura exterior dificilmente llegue a la del
cuerpo humano puede seleccionar 3 pulsos para el contador para
TODOS los cubrimientos anteriormente indicados.
NOTE: Si usa indebidamente 3 pulsos en lugar de 1 del contador
ello se traducira en la indeteccién del sensor.

Ajuste de sensibilidad

N
(@)
L H

Llave selectora de LED encendido/apagado

ON EI
OFF |;|

Luz Diurna

LaAlarma se establece solo cuando lailuminacion
del lugar es més oscura que lafijada.

Menor sensibilidad, previene falsas
causadas por fluctuaciones de
temperatura

ON (encendido)

OFF (apagado)

Mayor sensibilidad
[Fijado de fabrica] Y

Lasensibilidad puede gjustarse entre el 30%
(L<bgja>) y 170% (H<alta>)
[Ajuste de fabrica: 100%)

°Seiluminaen alarma
° Titiladurante e periodo
de calentamiento.

ON (encendido)
[Ajuste de Fabrica]

OFF (apagado) | | ED deshabilitado

La unidad opera solamente de noche.

Launidad opera diay noche
[Ajuste de fabrica]

.'/ \\
v Y DAY &
NIGHT

Retardo de tiempo

El tiempo de operacion puede gjustarse entre
2 segundos a 5 minutos

/-
2 se?:ol min.

El tiempo de operacion puede gjustarse entre
2 segundos a 5 minutos aproxi madamente
[Ajuste de fabrica: 2 segundos]

Seleccion del contacto de salida de alarma

1a
ON EI a (Normal Abierto)
OFF |;|
1b

b (Normal Cerrado)
[Fijado de fabrica]

Modo de Deteccion [Solo disponible en el modelo MS-12FE]

Laaarma se establece solo cuando ambos

ON D AND Siablece .
sensores; superior e inferior detectan objetos
v) simultaneamente.
(Invasion de 4 patterns para crear la alarma)
Laaarmase establece yaseas el sensor
D OR superior 6 €l inferior detectan objetos.
OFF 0)

(Invasién simultanea solo de 2 patterns
, los 2 patterns de la cabeza superior 6
los 2 patterns de la cabeza inferior
- cualquiera de estos dos patterns que se
invadan crean la alarma de la unidad)
Cada una de las 7 zonas de cada pattern poseen dos elementos
sensitivos por lo cual en AND la alarma se establece al atravezar
8 elementos sensitivos y en OR 4 elementos sensitivos.

[Fijado de fabrica]

El MS-12FE tiene dos juegos de estas llaves, uno para
la cabeza superior y otra paralacabezainferior.

En lugares criticos use la funciéon AND (Y), lo indicado evitara
falsas alarmas en los mismos.

CONSIDERACIONES ESPECIALES
MONTAJE Y CUBRIMIENTOS

Los factores siguientes afectan el rango de deteccién 6 sensibilidad.

Tales factores se incrementan a mayores distancias de proteccion.

* Tempertura ambiente versus temperatura del objeto a detectar.

El rango de deteccién puede disminuir cuando el objeto a detectar
es de temperatura similar a la ambiental exterior.

* El PIR detecta mejor cuando los movimientos cruzan las zonas de deteccion,
(mayormente movimientos paralelos al detector). La sensibilidad de deteccion
disminuye para movimientos de aproximacion perpendiculares a la cara 6
lente del sensor ( movimientos a lo largo o dentro de las zonas de deteccion).

* Altura de montaje:

A menor altura de montaje menor sera el rango de deteccion.

* Orientacion del montaje:

El sensor debe ser instalado perfectamente vertical para asegurar
un rango de deteccion adecuado (misma altura y distancia
de proteccion en toda la area de cubertura).

* Pendientes del suelo frente al sensor 6 dentro de area de cubrimiento:
Pendientes positivas 6 ascendentes perpendiculares a la pared
vertical en la cual se halla montado el sensor acortaran la distancia
de proteccion que se fije, pendientes negativas 6 descendentes
alargaran la distancia de proteccion, esto es también valido para
pendientes paralelas a la pared en la cual esta montado el sensor,
en la zona baja de la misma la distancia de proteccion sera mayor
y en la alta menor.

Las siguientes pruebas de deteccion deben ser realizadas para lograr

los ajustes deseados en los lugares de instalacion en relacion a sus

condiciones ambientales;

* Distancia de proteccion (palanca de 9 pasos), la distancia del
indicador no es definitiva y debe ser usada como una guia.

* Ajuste de la cubertura de modo que el intruso cruce las zonas de
deteccion

* Ajuste de sensibilidad a través del potenciémetro de sensibilidad.

El rango de cobertura puede disminuir hasta un 20% cuando la

temperatura exterior es alta, en este caso se debe incrementar

el rango de cobertura (distancia de proteccion) para compensar
la disminucién indicada.

* Cuando hay una senda vehicular frente a la cobertura de deteccion
tales vehiculos con su temperatura comparativa mucho mayor a
la humana (36,5°C) pueden ser detectados a una mayor distancia
que la fijda para el sensor, reajuste el cubrimiento del sensor para
estos casos.




6 CABLEADO

1. Configuracion de la bornera de conexion

[Alimentacion| | Salida alarma| [Tamper]

\\.\ /
- - .
( [ i Jﬂ\“—‘/}ll_; T | ‘
5 F'fi'\;)-]_ﬂ nlolfol |
S —

[Voltage de alimentacion|
e 12V a 30VDC (No Polarisado)
e Consumo de corriente

35mA MAX (MS-12TE)

40mA MAX (MS-12FE)

|Salida de Alarma|
o Relay contactos secos NA/NC selecionables

OPERACION DEL CONTACTO
Tiempo de deteccion + retardo

fijado ( 2 seg.-5 minutos)
CAPACIDAD DEL CONTACTO
30V (AC/DC), 0.5A MAX. (carga resistiva)

ILUMINACION DIURNA
La unidad opera cuando lailuminacién
ambiental es menor alafijada.

e Relay contactos secos NC

CAPACIDAD DEL CONTACTO
30V (AC/DC), 0.5A MAX. (Carga resistiva)

©®SECCION DEL CABLE
AWG24 ~ AWG14 (0.2mr) ~ (2mm)

2. Seccion de cables para distintas longitudes de instalacion

Seccion Alimentacion
DC12V DC24V
0.2mm* (170m) (1750m)
0.8mm* (250m) (2600m)
0.5mm? (450m) (4300m)
0.8mm? (700m) (6500m)
Ll (950m) (9000m)

Nota:1) Las distancias indicadas son menores si se conectan dos 6 més
detectoresy el valor serdlasindicadas divididas por la cantidad
de detectores conectados.

2) Paralas sefides de alarmay tamper puede usarse seccion de

0, 2 mm2 hasta 800m.

Existen formulas para calcular la seccién necesaria de cables de
alimentacion, alarma y tamper usando cables telefonicos,
solicitarla al proveedor ( Archivo Exclusividades) que establecen
nimeros de pares para el logro de las secciones de conductores
a usar en funcion de la longitud de los ramales y la distancia de
ubicacion de cada sensor sobre el mismo y su consumo de i (mA)

3. Acometida 6 insercion del cable a la bornera interna

Laacometida del cable a sensor debe efectuarse PREFERENTEMENTE
alacajade cables de la parte posterior de la carcasa, esta posee un
contorno interior que protege el ingreso de hormigas a interior del sensor.
Notar este montaje superficial directo sobre pared exige que esta sea
planay lisaen toda el la superficie del apoyo posterior del sensor y el
cable debera estar embutido en la pared 6 en una cajaembutidaala
mismay salir alaalturade la caja de cables posterior delacarcasay de
estaingresar auno de los 2 agujeros de cables para alcanzar la bornera
interna del detector. Cale los agujeros del cable si fuera necesario.

En caso de usar una caja embutida de cables en la pared puede usar
opcionalmente el brazo de montaje BW-24 (vendido separadamente)
Verifique que todos | os agujeros ciegos estén con sus caladuras intactas
06 seatapados para evitar €l ingreso de hormigas al interior de la unidad,
en caso que las caladuras hubieran sido removidas tape las mismas con
algodén a presion 6 use un sellador como también tape toda minima
abertura accidental que aparezca, no sobreajuste la placa metalica de
montaje para conservar el cierre correcto de fabrica de la carcasa.

Si usa cables alavista puede ingresarlos por la parte inferior usando los
agujerosinferiores e internos de launidad. Evitar el ingreso por la parte
superior silo hace haga un sifon 6 Uen el cable en el interior de la caja de cables,
selle el espacio remanente entre los agujeros troquelados extraidos y
los cables que pasen por ellos para evitar el ingreso de hormigas al
interior del sensor. Note solo una superficie plana de montaje y el ingreso
directo a la caja de cables evitan el ingreso de hormigas, por lo cual lo mejor
es embutir los cables e ingresarlos directamente a la caja de cables del sensor.
Se prevee que los agujeros abiertos inmediatos a bornera de los modelos
futuros contaran adicionalmente con proteccién contra ingreso de hormigas
Agujeros ciegos\i_x
pasacables -
interiores

Aguijeros ciegos =4 f
superiores . .

Aguijeros abiertos\,"«acceso Agu‘ﬂﬁ{gnocrée 0S

cables de caja a bornera “Caja de cables

No sobre-gjuste lafijacion de launidad alapared para evitar su deformacion

y cierre imperfecto de la carcasa para evitar €l ingreso de hormigas.

7 INSTALLATION

(1) LeaPRECAUCIONES en (3) antes de lainstalacién
(2) Aflojelostornillos del cierre de lacarcasafrontal y extraigala

(3) Refiérase a CABLEADO (6) y conecte los cables alabornera

(4) Instale la unidad -

(5) Refiérase a AREA DE DETECCION (4)
y PRUEBE LA OPERACION (8) y
pruebe la deteccion y operacion de la unidad.

(6) Coloquey cierrelacarcasa




8 PRUEBA DE OPERACION

(1) Ajustes parala prueba de la operacion

* Operacion del LEAD : ON (Encendido)
* Posicion del Potenciometro deluz : DAY & NIGHT (Diay Noche)
* Delay time (Retardo de tiempo): 2 sec.

(1) Fije e @rea de deteccion solicitada gjustando €l angulo horizonta
de deteccién y la distancia méxima de deteccion.

(2) Coloque la carcasa exterior delaunidad y ciérrela ajustandola
con € tornillo de cierre.

(3) Conectelaalimentacion el sensor y espere 1 minuto hasta que
el LED deje detitilar.

(4) Luego del periodo de calentamiento del sensor, efectlie un prueba
caminando dentro del &rea de deteccion deseada para verificar
si lamisma quedd cubierta por la unidad.

(5) Regjuste; orientacion de |a cabeza, sensibilidad, contador de pulsos,
6 enmascaramiento interno de ser necesario.

(2) Verificacion final de operacion

(1) Efectte un gjuste final acorde con €l area de deteccion deseada.
(2) Cologue lacarcasaciérrelaverifique s el LED de detecciony los
dispositivos extras conectados al sensor funcionan adecuadamente.

(3) Pruebe finalmente la deteccion en toda la cubertura que ha
escojido, ello para cualquiera que haya seleccionado.

9 PROCEDIMIENTOS PARA SOLUCIONAR PROBLEMAS

Solucione posibles problemas de acuerdo con lasiguiente tabla. Si la operacion normal no puede ser restaurada
mediante latabla, contacte a su proveedor 6 a TAKEX.

Objetos 6 vidrios dentro del area de deteccion
Ajuste inadecuado del area de deteccion
Fijacion impropiadel modo operacion (O <OR>/Y <AND>)

No hatranscurrido el tiempo de calentamiento de 1 minuto
(el LED estatitilando)

Areano cubierta por lacabeza superior e inferior en modo
Y "AND" (Véido solo parael MS-12FE)

Problema Verifigue Accién Correctiva
Completamente Sin alimentacion, cables cortados 6 voltaje impropio. Corrijalaaimentacion 6 los cables cortados 6 en corto.
Inactivo

Extraiga dichos objetos u obstaculos.
Regjuste el drea de deteccion

Seleccione el modo de operacion correcto
Permita el curso del tiempo de calentamiento

Reoriente las dos cabezas de modo tal que ambas
cubran el &rea 6 angulo de deteccion deseado

A veces Inactivo

Ajuste impropio del &rea de deteccidn
Fijacion de modo operativo incorrecto
L entes extremadamente sucias

En el modo Y "AND" el area cubierta por ambas cabezas
es demasiada peguefia (Valido solo parael MS-12FE)

Reajuste lafijacion del area de proteccion deseada
Seleccione el modo correcto de operacion, fije 1 pulso y pruebe.
Limpie las lentes con un pafio suave

Regjuste la orientacion 6 angulos de | as cabezas

Activado sin que
pase una persona

Tension inestable de alimentacion

Algo moviéndose dentro del &rea de proteccion 6
variaciones rapidas de temperatura

Interferencia alta de ruido eléctrico por cercano
motor eléctrico 6 su cableado cercano al del sensor

Intensa reflexion de luz solar 6 farol de coche
iluminando al sensor.

Reflexiones de luz solar 6 de faroles afectando la
zona descendente.

Inadecuada instal acién del detector

Ladistancia de la zona descendente es muy larga

Estabilice latension de alimentacion

Remuevala causa

Reubique al detector, verifique si el blindaje de los cables
de instalacion estan contectados a un solo punto de tierra.
Reubique al detector. Regjuste € &rea de proteccion
Extraiga los objetos reflectivos. Regjuste el dreade
proteccion

Instale a detector (abanico/s fijo/s paralelo al suelo)

Regjuste |a distancia de deteccion

El LED de alarma
Se enciende pero el
dispositivo conectado
esta inactivo

Conexiones flojas, cable abierto 6 en corto.
El contacto de salida 6 alarma no esta trabajando

El dispositivo conectado no posee fallas?

Examine cablesy conexiones
Examine €l contacto de salida con un tester

Examine el dispositivo conectado al detector

Falsas alarmas

Algo moviéndose dentro del area de proteccion
Interferencias de ruidos electricos 6 de luces intensas
Verificar la instalacion de cables

Posibles fallas de funcionamiento del detector

Remover las causas 6 cambiar el lugar de montaje del sensor.
Verificar todos los ajustes y orientacion del sensor (sensibilidad,
contador de pulsos, distancia de proteccién..etc..) y probar.
Caso extremo habilitar la funcién AND en el MS-12FE y probar.
Si no se obtiene soluciéon reemplazar al sensor y probar.




10 ESPECIFICACIONES

DIMENSIONES EXTERNAS

Modelo MS-12TE | MS-12FE

Sistema de deteccion Pasivo Infrarrojo

Cubrimiento DUAL SENSOR DUAL / QUAD SENSOR
Con angulo fijado de 90°

2 sets of MS-12TE
sensor (Full cover 180°)

Distancia de deteccion: 12m
Abanico horizontal: 7 zonas
Abanico descendente: 7 zonas

Ajuste de cubrimiento

Horizontal : +90°
Distancia méaxima de deteccidn gjustable de 3a12 m
( por zona descendente gjustable)

Alimentacion

12 a30V DC (sin polaridad)

Consumo de corriente

35mA MAX. | 40 mA MAX

Salida de alarma

Relay contacto seco NA / NC seleccionable
* Capacidad del contacto: 30V (AC-DC), 0,5A MAX.
(Cargaresistiva)
* Operacion de contacto: Tiempo de deteccion+retardo
(2sec, - 5 minutos aprox.)
*[luminacion: Noche (10Lux) - Diay Noche

Salida de tamper _ Relay contacto secoNC
* Capacidad del contacto: 30V (AC-DC), 0,52 MAX.
(Cargaresisitiva)
Operacion del LED LED Rojo

Titiladurante el periodo de caentamiento
Seiluminaen aarma (LED habilitado)

Contador de pulsos Llave selectora de conteo de 1 6 3 pulsos

Ajuste Sensibilidad 30% (L = baja) a170% (H = alta) mediante potenciometro

Modo de Deteccién sdleccion"Y" (AND) /"O" (OR)

Conexioén Bornera de terminales

Temperatura Ambiente -20°Ca*50°C

Uso Interior / Exterior

Peso 3909 | 470g

Apariencia Cuerpo : resinaAES Lentes: resina PE

Accesorios DOS Tornillos de montgje | DOS Tornillos de montaje
UNA hoja de enmascaramiento | DOS hojas de enmascaramiento

IP 54

234mm (9.217)
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\ “\ TORNILLO DE CIERRE DE LA CARCASA

Traduccion del Original y agregados efectuados bajo la exclusiva reponsabilidad del Ing. Basilo Angel Holowczak

GARANTIA :

Los productos TAKEX estan garantizados contra todo vicio 6 defecto de fabricacion por el término de 12 meses a partir de |a fecha de embarque.
Dicha garantia no cubre dafios 6 fallas causadas por fenémenos dafiinos climatol 6gicos 6 terrestres, uso incorrecto, fallas de instalacion,
manteni miento inadecuado 6 reparaciones ef ectuados por terceros no autorizados por TAKEX. Durante el periodo de garantia TAKEX

0 e Distribuidor TAKEX repara 6 reemplazara sin cargo |as partes con defectos de fabricacidn. En caso de enviar un equipo para su reparacion
alafabricaen JAPON, los gastos del envio del equipo reparado deberan ser prepagados. Provea el nimero de modelo del producto, fecha de
su embarque y descripcion del defecto del equipo.

L TAKEX] TAKENAKA ENGINEERING CO.,LTD.

In Japan

In the U.S. In Australia

In the U.K.

Takenaka Engineering Co., Ltd.
83-1, Gojo-sotokan, Higashino,
Yamashina-ku, Kyoto 607-8156, Japan

Tel :81-75-501-6651
Fax : 81-75-593-3816

Takex America Inc.

230E, Caribbean Drive
Sunnyvale, CA 94086, U.S.A.
Tel :408-747-0100

Fax : 408-734-1100

http : // www. takex-eng. co. jp /

http : // www. takex. com

Takex America Inc.

Unit 16/35 Garden Road, Clayton,
3168 Victoria, Australia

Tel :03-9546-0533

Fax : 03-9547-9450

Takex America Inc.
Brisbane office : 1/50 Logan
Road, Woolloongabba
Queensland 4102, Australia
Tel :07-3891-3344

Fax : 07-3891-3355

Takex Europe Ltd.

Takex House, Aviary Court, Wade Road,
Basingstoke, Hampshire. RG24 8PE,U.K.
Tel : (+44) 01256-475555

Fax : (+44) 01256-466268

http : // www. takexeurope. com
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